Amelia Matar & Auraline Mary

Die Teile eines Roboter
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Julia bekommt eine Nachricht von Peter:

~.Komm schnell! Ich glaube, Hayo ist kaputt.

Ich habe ihn heute Morgen aus dem Regal fallen
lassen und nun bewegt er sich Uberhaupt nicht
mehr.”

Julia geht schnell zu ihrem Freund. Der kleine
Roboter liegt auf dem Boden und antwortet nicht
mehr auf Anweisungen.

,Hayo, steh auf!”

Hayo reagiert nicht.



,Ein Teil ist bestimmt kaputt gegangen. Er sollte
repariert werden” schlagt Peters Mutter vor.
+Wir werden ihn 6ffnen.”

.Oh nein, das ist ja schrecklich!”, rufen Julia und
Peter. Peters Mutter erklért den Kindern:

.Ich verstehe, dass euch Hayo bereits sehr

ans Herz gewachsen ist. Mit seinem niedlichen
Gesicht, wird er schnell zu einer Art Freund.



Aber ihr wisst, Hayo ist einen Roboter.

Ein Roboter ist ein Objekt. Er wurde mit
verschiedenen elektronischen Teilen gebaut, die
es ihm erlauben, zahlreiche Aktionen auszufuhren.
Hayo wurde von Menschen erfunden und
programmiert, die entschieden haben, wie er
aussehen und was er tun soll. Méchtet ihr sehen
wie?”

,Oh Jaaaal”




,Seht ihr diese Kiste um ihn herum? Das ist ein
Gehduse, ein bisschen wie seine Haut”.

Peters Mutter zieht vorsichtig Hayos Gehduse
heraus.

Das Gestell erméglicht allen Elementen von
Hayo zusammen zu bleiben. Es ist wie sein
Skelett.



Die Rader geben Hayo die
Moglichkeit, sich vorwarts
zu bewegen. Sie dienen als
Beine.

Der Motor sendet Energie
an Hayos Rader, damit
er sich vorwdrts und
rackwarts bewegt.

In seinem Akkugehduse
befinden sich die Batterien.
Sie geben ihm die Energie,
um zu funktionieren. Sie
sind wie sein Essen.




Mit dem Schalter kdbnnen

wir den Roboter ein- und
ausschalten. Er steht
entweder auf 1, um ihn
einzuschalten, oder auf 0, um
ihn auszuschalten.

Der Sensor ermoéglicht es
Hayo, Signale aus seiner
Umgebung zu bekommen.
Das kdnnen Gerdusche,
Farben oder die Objekte,
die ihn umgeben sein. Ein
bisschen wie Augen und
Ohren.

Mit der Platine sind alle

Teile verbunden. So kénnen
Signale an alle Teile, wie den
Motor, gesendet werden.

Die Platine sorgt dafdr, dass
alles funktioniert. Wie eine Art
Gehirn.
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-Ah! Ich sehe, dass die Platine ein Kabel
verloren hat. Wir werdn es reparieren.” Julia
und Peter machen sich grolRe Sorgen um
ihren Freund.

Ny
'

Nach dem der Roboter wieder zusammengebaut
wurde, gibt Peters Mutter Hayo eine Anweisung:
.Hayo, geh geradeaus und biege nach links ab.”
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Er 6ffnet seine grofRen Augen
und fuhrt sofort die richtigen Bewegungen aus.

~Juhu! Hayo ist repariert!”
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DER SENSOR
ermodglicht dem Roboter,
Informationen aus seiner

Umgebung zu empfangen.
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DAS BATTERIEGEHAUSE
Hier werden die Batterien
des Roboters eingelegt.
Die Batterien geben ihm
die elektrische Energie,
die er braucht, um zu
funktionieren.

sendet Energie an die Rader

DER MOTOR

des Roboters, damit er sich
vorwdarts bewegt.
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DIE RADER
ermoéglichen es dem Roboter,
sich fortzubewegen. Sie sind

wie seine Beine.
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DIE PLATINE
ist mit allen Teilen
verbunden. So kébnnen
Signale an alle Teile, wie
den Motor, gesendet
werden. Die Platine
sorgt dafur, dass alles
funktioniert. Wie eine Art
Gehirn.

DAS GESTELL
halt alle Teile
des Roboters.
Es ist wie
sein Skelett.

DER SCHALTER
dient zum Einschalten
des Roboters. Er steht
entweder auf 1, um den
Roboter einzuschalten,

oder auf o, um ihn
auszuschalten.
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